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кожна з яких складаеться з причiпного пристрою,

Передбачуваний винахiд належить до сiльсь-
когосподарського машинобудування, зокрема, до
грунтообробних знарядь, наприклад, культивато-
piB пружинного типу.

Мета винаходу - зниження тягового опору та
зru еншення руйнування природноi струкryри
грунry.

Вiдомi культиватори для суцiльного обробiтку
грунту при пiдготовцi до пооiву та при доглядi за
парами в установленi агротехнiчнi строки на зада-
ну глибину (Гапоненко В.С,, Войтюк ,Q.Г. Сiльсько-
господарськi машини. - б вид. - К.: Урожай, 1992. -
С, 448). TaKi культиватори здiйснюють розпушу-
вання грунry та знищення бур'янiв, наприклад,
культиватор типу КПС_4. РозпуLuування грунry та
знищення бур'янiв здiйснюеться культиваторними
лапами за рахунок тягового зусилля тракrора. Че-
рез гlростоry конструкцiТ цi культиватори знайшли
широке застосування.

Однак розвиток грунтообробноТ технiки виявив
ряд недолiкiв культиваторiв типу КПС-4: значний
тяговий опiр та недостатню якiсть обробiтку
грунry.

Аналогом винаходу е пружиннi культиватори
типу КШП-8 (Гапоненко В. С.,, Войтюк ý. Г. Сiльсь-
когосподарськi машини. - б вид. - К.: Урожай, 1992.
- С. 52-5З). l-]ей культиватор скJ,lадаеться з рами,
ходових колiс, робочих органiв, механiзмiв реry-
лювання глибини, вирiвнювальних брусiв та борi-
нок. Культиватор обладнаний розпушувальними
лапами на S-подiбних пружинних стояках, верхнiй
кiнець яких жорстко прикрiплений до поперечних
брусiв рами. За раryнок пружинного стояка пiд час
руху культиваторна лапа постiйно коливаеться у
площi напрямку руху, що пiдвиt_цуе якiсть розпушу-
вання. Явище вiбрацii робочого органу культива-
тора застосовують також з метою зменшення тя-

рами з жорстко закрiпленими на нiй лапами та
вертикальних стабiлiзацiйних тяг, який вiдрiзня-
€ться тим, що причiпний пристрiй культиватора
з'еднаний з його рамою через тягову та вiдбiйну
пружини i реryлювальний гвинт, а вебiтикальнi ста-
бiлiзацiйнi тяги нижньою частиною закрiпленi до
рами шарнiрно, а верхньою через пружинний ме-
ханiзм двосторонньоТ дiТ пiЭиеднанi до корпуса на-
чiпного механiзму трактора,

гового опору, наприклад, А. с, СРСР Ns ,1657077,

9'l .06.93 р,, бюл. Nя 23. Туг доводиться, tло пiдви-
щення iнтенсивностi вiбрацiТ зменшуе тягове зу-
силля, Однак i конструкцiя КПС-8, i описана в зга-
даному авторському свiдоцтвi не,забезпечують
значного ефекry зменшення тягового опору, бо
напрямок коливальних pyxiB не спiвпадас з лiнiею
руху рiжучоТ чаGтини лапи. Так, при зростаннi опо-
ру грунry пружинний стояк лапи культиватора
КПШ-8 згинасться, а лапа вiдхиляеться назад, змi-
нюючи кут нахилу леза до горизонталi. Пiсля цього
пружний стояк розпрямлясться, i культиваторна
лапа здiйснюе коливний рух зверху вглиб грунry
по коловiй траеrгорiT, яка не спiвпадае з напрям-
ком руху, KpiM того, на початку l;ружного руху ла-
пи, сила дiТ на грунт найбiльша, а потiм спадас,
Розбивання грунry най|нтенсивнiше вiдбуваеться
на початку, де мо)tulиве HaBiTb сугrсве порушення
його структури, а далi iнтенсивнiсть згасае.

Прототипом пропонованого пристрою е купь_
тиватор-плоскорiз (А, с, СРСР N9 1674708, А 01 В
35/28, 9.07,91 р., Nэ ЗЗ), де з метою зниження тя-
гового опору та енергозатрат на paMi розташованi
плоскорiзнi лапи з ексцентриками, що приводяться
в дiю клинопасовою передачею. При роботi лапи
здiйснюють KyгoBi коливання у горизонтальнiй
площинi на глибинi ходу. В цьому випадку коливнi
рухи робOчих органiв здiйснюються у горизOнталь-
нiй площинi з однаковою iнтенсивнiстю, що дiйсно
може знижувати тяговий опiр.

Однак вiдомий прототип мае активнi робочi ор-
гани з клинопасовим приводом, що суггево ускла-
днюе конструкцiю. В цьому випадку потрiбно оцi-
нити величину зменшення тягового опору i енерго-
затрати на привод активних робочих органiв. KpiM
того, коливнi маси кожного робочого органу дiють
в рiзнобiй, а лапи крiпляться до рами через вryлки
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й шарнiри.,. Що зменшуе надiйнiсть та збiльщуе цiнуконструкцii.
3апропонованийt культиватор з пружинними

секцiями використовуе принцип non".a"i робочих
органiв У горизонтальнiй площинi по напрямку рухубеэ додаткОвоrо приводу, мао просте жЬрсгке Kpi-
плення лап до рами i зменшуе тяговий опiр за ра-хунок коливальних pyxiB одночасно у горизонталь-
нlи l вертикальнiй площинi, Однiею з вiдмiнностей
вiд прототипу е те, що коливною масою стае вся
секцiя, а не лише культ1-1ваторна лапа, завдяки
чому зростае вiбрацiйний ефекг,

В _основу запропонованоТ конструкцiТ культи ва-
тора було покладене завдання зменшити енерго-
eMHicTb за рахунок зниження тягового опору i зме-
ншити руйнування природноТ струкryри грунry

Поставлена мета досягнуrа тим, що запропо-
нована конструкцiя культиватора (фiг.) включае
раму i тримачi лап 2 з гвинтами крiплення та реry-лювання З, культиваторнi лапи 4, пружинний прЙ-
чiпний механiзм 5, стабiлiзацiйнi пружиннi тяги 6,
якi нижнiми кiнцями крiпляться шарйiрно до рамикультиватора, а верхнiми до кронштейнiв причiп-
ного пристрою з отворами для змiни висоти точки
приеднання.

Принцип дiI культиватора полягае в тому, щопри cTBOpeHHi достатнього тягового зусилля на
пружинний причiпний механiзм, лапи заглиблю-
ються в грунт на встановлену глибину i розрихлю-
ють його, одночасно зниlлуючи KopeHi бур'янiв. За
рахунок HepiBHoMipHocTi опору грунry pyxoвi куль-
тиваторних лап i почерговоТ дiТ тяговоi 8 та вiдбiй-
Hoi 9 пружин причiпного пристрою виникають ко-

ливання BcieT культиваторноТ секцiТ у горизонталь-
ному напрямку, по траекторii руху. L.[i ж коливнi
рухи секцiт викликають дiю пружинного механlзму
стабiлiзацiйноТ тяги 6, яка мас горизонтальну i Bg-
ртикальну складову сили, Пруя<иннi механiзми
причiпного пристроrc} та стабiлiзацiйноТ тяги ство-
рюють спiльний коливний конryр з масою BcieT
секцiТ. Напрямки дii коливних pyxiB секцiТ зобраке-
Hi на cxeMi (фiгура). Невелика вертикальна скла-
дова коливного руху FЬ спричиняе пiдривання
вlдр|заноrо лапою шару грунry та подрiбнення
його беЗ порушеннЯ природноТ струкгури. Слiдом
за.пiдриванням шару грунry доверху зйеншуеться
опiр i натяжнi пружини розпрямляються в напрям-
ку руху. Пружиннi механiзми причiпного пристрою
та стабiлiзацiйних тяг мають двосторонню дiю, а
жорсткiсть i амплiryда коливань реryлюються гай-
к€п.4и за рахунок початкового стискання пружин,
Такиtи чином, пропонований культиваrор, *р," a"-
ланот глибини обробiтку, може змiнювати якrсть
розпушування при змiнi верхньоТ точки крiплення
стабiлiзацiйноi тяги, початкового стискання пружин
та замiною ix з рiзною lкорсткiстю. Стабiлiзацiйнi
тяги також дозволяють пiдтримувати задану гли-
бину обробiтку i зберiгати прямолiнiйнiсть руху.
культиватор з однiею секцiею може агрегаryвати-
ся з мiнi-тракторами чи мотоблоками, а з Ъiлr,
поryжними формуеться широкозахватний агрегат з
кiлькiстю секцiй, що вiдповiдас тяговому зус"ппю
трактора.

Експериментальний зразок культиваторноТ се-
кцiI перевiрений в роботi i показав добрi результа-
ти (фото).
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